STAROSTA MIKOLOWSKI

43-190 Mikotow, ul. Zwirki i Wigury 4a
T.aziska Gorne, dnia 13 marca 2017 r.
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Dziatajgc na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnla 20 czerwca 1997 r. “Prawo o ruchu drogowym”
(Dz. U. z 2017 1. poz. 128 — tekst jednolity, z péZniejszymi zmianami) w zwigzku z §6 ust.1, §8 ust.2 pkt.1
oraz §11 pkt.2 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 w sprawie szczegoétowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. nr 177,
poz. 1729, z pozniejszymi zmianami), '
po rozpatrzeniu wniosku: z dnia 07.03.2017r., (data wplywu 07.03.2017r.), Pana Jarostawa Kubis,
reprezentujacego PRONAD-Q Projekty i Nadzory z siedzibg 43-211 Czarkéw ul. Powstanicéw Slaskich 77,
ktory dziata na mocy pelnomocnictwa udzielonego przez Burmistrza Miasta Orzesze
w sprawie: zatwierdzenia projektu organizacji ruchu na czas prowadzonych robot: ,, Przebudowa ulicy

Malinowei w Orzeszu "

zatwierdzam

przedtozony projekt bez uwag.

Projektowane i stosowane oznakowanie musi by¢ wykonane zgodnie z zalgeznikami nr 1-4 do Rozporzqdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzqdzer bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich wmieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.2181;
z pézn. zm. ).

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu drogowego na podstawie zatwierdzonego projelktu zobowigzana jest do
zawiadomienia Organu zarigdzajgcego ruchem, Zarzqd drogi i Komendanta Powiatowego Policji o ferminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wpro wadzenia organizacji ruchu.

Charakter organizacji ruchu: czasowa .

Termin wazno$ci zatwierdzenia — wprowadzenia organizacji ruchu : do 31.12.2017 r.

(brak wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu drogowego w catosei lub czedci w/wym. terminie powoduje utratg
waznoéci zatwierdzonej organizacji ruchu i konieczno$¢ ponownego wystapienia o zatwierdzenie projektu organizacji ).

Zalgezniki
- opieczgtowany projekt 1 egz.
- druk zawiadomienia o wprowadzeniu organizacji ruchu

Z up. Starosty

Otrzymujg:
- Adresat (Pelnomocnik Jarostaw Kubis)

- PZDala

Do wiadomosci (bez zal ).
—  Komenda Powiatowa Policji w Mikolowie

( zatwierdzony przez Staroste Mikolowskiego projekt znajduje sig do wglgdu
w Powiatowym Zarzgdzie Drég, 43-170 Laziska Gorne, ul. Chopina 8)




LRONAD-Q”
PROJEKTY I NADZORY Jarostaw Kubis
ul.Powstancow 77, 43 — 211 Czarkow
NIP: 638-122-59-10; REGON: 273191103

tel.:0 791 75 12 20;e-mail: kubis.n@gmail.com

PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS
PROWADZONYCH ROBOT

Inwestycja: PRZEBUDOWA UL.MALINOWEJ

W ORZESZU-ZGONIU : 2
1221.54.0003

Inwestor: Miasto Orzesze
43 — 180 Orzesze, ul. Sw. Wawrzynca 21

Opracowal: mgr inz. Jarostaw Kubis j,””“[g()}l ?

Orzesze, luty 2017r.




PROJEKT ZAWIERA

Cze$¢ opisowa

1. Opis techniczny

Cze$¢ sraficzna

.. Plan orientacyjny

2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 -
i zabezpieczenie robot — etap 1

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 -
i zabezpieczenie robot — etap 11

4. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 —
i zabezpieczenie robot — etap 11T

-rys. nr |

oznakowanie istniejgce oznakowanie
-rys.nr2

oznakowanie istniejgce oznakowanie
- rys. nr 3

oznakowanie istniejgce oznakowanie
- rys. nr 4
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych roboét | ul. Malinowa —‘
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1.Podstawa opracowania.
Podstawa opracowania sg:

- zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzyfica (Umowa nr WK 6/2017 z dnia
07.02.2017x.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujgce w powyzszym zakresie :

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzednia 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem

» Rozporzadzenie —Ministréw  Infrastruktury —oraz ~ Spraw  Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych

n Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2.Inwestor:

Miasto Orzesze

ul.Sw. Wawrzyfica 21

43 — 180 Orzesze ar Wi ‘:'{227@9 Lot
3. Cel i zakres opracowania. | ?WP? 00

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
rob6t drogowych zwigzanych z przebudowa ul.Malinowej w Orzeszu- Zgoniu.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robét Ul Malinowa
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4.Stan istniejacy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Malinowa jest drogg gminng, ktora posiada jezdni¢ o szerokosci ok 3,8m.
Natezenie ruchu na ww. odcinku drogi male i stanowi jedynie dojazd do posesji.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymezasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogolne

Oznakowanie pionowe robét prowadzonych w ciggu ul.Malinowa nalezy wykona¢
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzesnia 2003r.
W sprawie szczegOlowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 z pozn.
zmianami) oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. W
sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakoéw i sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zatgcznikami z poZniejszymi zmianami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno byc¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczefstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty. Oznakowanie powinno byc¢
dobrze widoczne w dzied i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robot.

5.2.0znakowanie robot.

Zaplanowano przebudowe ul.Malinowej na odcinku na calym jej odcinku.

Roboty na odeinku ul.Malinowej od ul.Kopaniny do skrzyzowania z ul.Jezynowa (etap
IiII) beda prowadzone systemem potowkowym z udostepnieniem pobocza dla ruchu
drogowego. Zabezpieczenie i oznakowanie robot przedstawiono na rys. nr 2.3.
Roboty na koficowym odcinku ul.Malinowej od ul.Jezynowej bedg prowadzone przy
catkowitym zamknieciu jezdni. Zabezpieczenie

i oznakowanie robot przedstawiono na rysunku nr 4.

‘722"'4&7’0/)}
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@'()jekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul-Malinowa
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Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzié¢ do takiego etapu, aby istniata
mozliwo$é dojazdu do posesji z zachowaniem minimalne]j szerokosci przeznaczonej
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

Wykonawea robdt jest zobowiazany do:

1) Poinformowania mieszkancow (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczen w ruchu drogowym zwiazanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usuniecia uszkodzenia lub uzupetnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowigzek kontroli oznakowania robot nalezy do  kierownika  robot.

4) Przygotowania kladek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie konieczno$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usuniecia oznakowania wprowadzonego na czas robot po ich po zakofczeniu.

6. Termin wykonania robét: do konca 2017r.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych robét nalezy wykona¢ ze znakow z grupy
,Srednie” wykonanych z folii odblaskowe;j.

F224.%. L1}
2017.-03-.0°

B'ojekl organizacji ruchu na czas prowadzonych robot \ul. Malinowa
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PRONAD -Q” PROJEKTY 1 NADZORY
.lqmslaw Kubis )
43-211 CZARKOW, UL.Powstancow SI.77
Inwestor:

Zadanie:

Miasto Orzesze
UL.Sw. Wawrzyfica 21, 43-180 Orzesze

Tytut rysunku:

PROJEKT ORGANIZACJII RUCHU NA CZAS ROBOT -

PRZEBUDOWA UL.MALINOWEJ W ORZESZU-ZGONIU

PROJEKTANT:

ZABEZPIECZENIE I OZNAKOWANIE ROBOT - etap I

SKALA
RYS.
2

1:1000

mgr inz.Jarostaw Kubis
Upr.bud.: SLK/1799/PO0OD/07

Data;

LUTY 2017
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: Jaroslaw Kubis '
43-211 CZARKOW, UL.Powstancow SI.77

Inwestor:
. Miasto Orzesze
Ul.Sw.Wawrzynca 21, 43-180 Orzesze

Zadanie:

PRZEBUDOWA UL.MALINOWEJ W ORZESZU-ZGONIU
Tytul rysunku: NR SKALA
PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT - RYS. 1:1000
ZABEZPIECZENIE 1 0ZNAKOWANIE ROBOT - etap 1I 3
PROJEKTANT: Data:

‘ megr inz. Jarostaw Kubis LUTY 2017

| Upr.bud.: SLK/1799/POOD/07
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