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1.Podstawa opracowania.

Podstawg opracowania sa:

umowa z Miastem Orzesze ul. Sw.Wawrzyfica 21 (Umowa nr WK 36/2015
z dnia 14.08.2015r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowiazujgce w powyzszym zakresie :

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

= Rozporzadzeniec  Ministrow  Infrastruktury oraz  Spraw  Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakoéw i sygnaléw drogowych

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakoéw i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na

drogach.

2. Inwestor:
Miasto Orzesze

ul.Sw.Wawrzynica 21, 43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas robot -
przebudowa drogi publicznej gminnej ul.Swigtojanskiej w Orzeszu.

4.Stan istniejacy — chrakterystyka ruchowa.

Ul.Swictojafiska jest droga gminna, o szerokosci ok.4,00m naw1erzchn1 asfaltowej
z poboczem o szerokosci ok.1,00m /

P’rojekﬁ organizacyi ruchu na czas robot i Ul Swietojanska
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Natezenie ruchu na ww. drodze jest Srednie.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymezasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogoélne

Projektowane oznakowanie pionowe oraz elementy zabezpieczenia robot w ciagu
ul.Swietojanskiej nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 29 wrze$nia 2003r. W sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem oraz Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. W sprawie szczegélowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.

Zabezpieczenie i oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewnié bezpieczenstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujacym roboty. Oznakowanie powinno by¢
dobrze widoczne w dziefi i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robot.

5.2.Projektowane oznakowanie.

Zgodnie z dokumentacjg technicza zaprojektowano 4 odcinki robot podzielonych
na etapy. Roboty prowadzone beda systemem poléwkowym z wykorzystaniem
pobocza (po jego utwardzeniu) celem przejazdu pojazdéw w celu zapewnienia
szeroko$ci pasa ruchu min.2,5m.

5.2.1.0znakowanie i zabezpieczenie robét dla pierwszego odcinka — od ul.f.gkowe;j
do budynku nr 34

Odcinek robdt podzielono na etapy o dlugosci max. 60m. Zabezpieczenie
i oznakowanie dla kazdego etapu nastapi zgodnie ze schematem przedstawionym na

rys.2,2a,2b.

Odlegtosci znakow nalezy dostosowac do warunkow terenowych dla danego etapu,
jednak odlegto$¢ znakow A -12b,c oraz A-14 winna miesci¢ si¢ w granicach 10-30m
od zapory U-20b i U-3d, a znakéw B-25 i B-33 w granicach 30-40m od znakow A-
12b,ci A-14 POWIAT:

!Projekt organizacyi ruchu na czas robot Ul.Swi@tOjaﬁSka
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5.2.2.0znakowanie i zabezpieczenie robdét dla drugiego odcinka — etap I od
przepustu w rejonie budynku nr 33 do skrzyzowania z ul. Kasztanow3.

Oznakowanie na czas robdt na ww. odcinku przedstawiono na rys.3,4. Na czas robot
zaprojekotwano oznakowanie rob6t znakami A-12b,c A-14 oraz B-25, B-33, natomiast
wygrodzenie robot nastapi zaporami U-20b, U-3d oraz U-21a i U-21b.

Za robotami zaprojektowano ustawienie znakéw B-42 zgodnie z rys. nr 3 1 4.

Dodatkowo w ciagu ul.Lacznej i ul.Kasztanowej zaprojekotwano ustawienie tablic F-6
informujacych o robotach drogowych i zwezeniu jezdni w ciagu ul.Swigtojanskiej.

W czasie robot konieczne jest kierowanie ruchem przez osoby do tego uprawnione.

5.2.3.0znakowanie i zabezpieczenie robot dla drugiega odcinka — etap II - od
ul.Kasztanowej do budynku nr 22.

Oznakowanie na czas robot na ww. odcinku przedstawiono na rys.5,6. Na czas robot
zaprojektowano oznakowanie rob6t znakami A-12b,c A-14 oraz B-25, B-33, natomiast
wygrodzenie robot nastapi zaporami U-20b, U-3d oraz U-21ai U-21b.

7a robotami zaprojektowano ustawienie znakéw B-42 zgodnie z rys. nr 3 1 4.

Dodatkowo w ciagu ul.Lacznej i ul. Kasztanowej zaprojekotwano ustawienie tablic F-6
informujacych o robotach drogowych i zwezeniu jezdni w ciagu ul.Swigtojanskiej.

W czasie robot konieczne jest kierowanie ruchem przez osoby do tego uprawnione.

5.2.4.0znakowanie i zabezpieczenie robot dla trzeciego odcinka — od cmentarza
do budynku nr 21.

Odcinek robdt podzielono na etapy po max. 60m. Zabezpieczenie i oznakowanie dla
kazdego etapu zgodnie ze schematem przedstawionym na rys.7,

Odleglosci znakéw nalezy dostosowaé do warunkow terenowych dla danego etapu,
jednak odlegto$¢ znakéw A -12b,c oraz A-14 winna miesci¢ si¢ w granicach 10-30m
od zapory U-20b i U-3d, a znakéw B-25 i B-33 w granicach 30-40m od znakéw A-
12b,c i A-14.

Projekt organizacji ruchu na czas robot Ul Swietojarska
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6. Obowigzki wykonawcy:

Wykonawca robot jest zobowigzany do:

1) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

2) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek kontroli oznakowania robot nalezy do kierownika robdt.

4) Przygotowania ktadek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie konieczno$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usuniecia oznakowania wprowadzonego na czas robot po ich po zakonczeniu.

7. Termin wprowadzenia oznakowania : 2016r..

8. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych robot nalezy wykona¢ ze znakéw z grupy
,,srednie” wykonanych z folii odblaskowej drugiej generacji.

Lijekz‘ organizacji ruchu na czas robot UL Swietojarska J
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