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PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS
PROWADZONYCH ROBOT
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PROJEKT ZAWIERA

Czesc¢ opisowa

1. Opis techniczny

Czes¢ graficzna

1. Plan orientacyjny -rys.nr 1
2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace - rys. nr 2,3,4

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 - oznakowanie na czas robot
-rys. nr 5-11
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1.Podstawa opracowania.
Podstawa opracowania sa:

zlecenie Gminy Orzesze ul. Sw. Wawrzynica 21 (Umowa nr WK 14/2015 z dnia
16.04.2015r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujace w powyzszym zakresie :

= Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

= Rozporzadzenie  Ministréw  Infrastruktury oraz  Spraw  Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2.Inwestor:

Miasto Orzesze

ul.Sw. Wawrzynica 21, 43 — 180 Orzesze
3. Cel i zakres opracowania,

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
rob6t drogowych zwigzanych z remontem nawierzchni jezdni drogi gminnej —
ul.Jeziorskiej w Orzeszu na odcinku od skrzyzowania z ul.Koscielng do skrzyzowania
z ul. Willowa.

4.Stan istniejacy — chrakterystyka ruchowa.
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Ul.Jeziorska jest drogg przebiegajacq w terenie zabudowanym.
Natezenie ruchu na ww. drodze jest $rednie.Oznakowanie istniejace w ciggu
ul.Jeziorskiej przedstawiono na rysynku nr 2,3 i 4.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogélne

Oznakowanie pionowe robét prowadzonych w ciggu ul.Jeziorskiej nalezy wykonaé
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzesnia 2003r.
W sprawie szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729) oraz
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca  2003r. W sprawic
szczegolowych warunkow technicznych dla znakow i sygnaléw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zatacznikami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty. Oznakowanie powinno byé
dobrze widoczne w dzien i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robét.

5.2.0znakowanie robot.

Zaplanowano remont nawierzchni odcinka jezdni od skrzyzowania z ul.Koscielng do
ul. Willowej z podzialem na etapy systemem poltowkowym =z czesciowym
zamknigciem jezdni tak jak na rysunku od nr 4 do 10.

[ etap od ul.Koscielnej do ul. Zawadzkie;j.

Oznakowanie robot tak jak przedstawiono na rys. nr 5 oraz 6
IT etap od ul.Zawadzkiej do budynku nr 14

Oznakowanie przedstawiono narys.nr 71 8

III etap od budynku nr 14 do drogi wewngtrznej — ul.Kreta.

Oznakowanie przedstawiono na rys. nr 9
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Remont odcinka nawierzchni od budynku 14 do drogi wewnetrznej — ul.Kreta
obejmujacy remont skrzyzowania z ul.Willowa wymaga zamkniecia wjazdu na
ul. Willowg z wyznaczeniem objazddw tj. na rys. 10 i 11 oraz ustawienia znaku D-4 na
wlocie na ul. Willowa tj. na rys. 12.

W przypadku slabej widocznosci lub w przypadku tworzenia sie zatoréw w ruchu
drogowym nalezy dodatkowo zapewni¢ kierowanie ruchem drogowym przez osoby
posiadajace uprawnienia do tego kierowania.

Roboty prowadzone beda w strefie ograniczonej predkosci do 30km/h.

Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby istniata
mozliwos$¢ dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szeroko$ci przeznaczonej
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

5.3. Obowiazki wykonawcy:

Wykonawca robét jest zobowigzany do:

1) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

2) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowigzek kontroli oznakowania robét nalezy do  kierownika  robot.

4) Przygotowania kladek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie konieczno$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usunigcia oznakowania wprowadzonego na czas robdt po ich po zakofczeniu.

6. Termin wykonania robét: do konca br.

7. Uwagi

Oznakowanic na czas prowadzonych robot nalezy wykonaé¢ ze znakéw z grupy '
Srednie” wykonanych z folii odblaskowej drugiej generacji. ~ POWIATOWY ZARZAD pDROG
43-170 LAZISKA GORNE
ul. Chopina 8

e e — - — tol. Hax.(32)-224-44-99
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PRONAD -Q” PROJEKTY I NADZORY

Jaroslaw Kubis )
43-211 CZARKOW, UL.Powstaiicow S1.77

Inwestor:
) Gmina Orzesze
Ul.Sw.Wawrzynca 21, 43-180 Orzesze

"| Zadanie:

REMONT ODCINKA JEZDNI
ULJEZIORSKIEJ

/)| PROWADZONYCH ROBOT - ORIENTACJA

Tytul rysunku: NR SKALA
PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS RYS.1 | 1:10000

L| PROJEKTANT: Data:

mgr inzJarostaw Kubis KWIECIEN
Upr.bud.; SLK/1799/PO0OD/07 2015r.




