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1. Opis techniczny
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.. Plan orientacyjny -rys.nr 1
2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace - rys. nr 2

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 - oznakowanie na czas robdt
-rys.nr3 i4
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1.Podstawa opracowania.

Podstawg opracowania sa:

zlecenie Gminy Orzesze ul. Sw. Wawrzynica 21 (Umowa nr WK 14/2015 z dnia
16.03.2015r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowiazujace w powyzszym zakresie :

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szezegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

» Rozporzadzenie ~Ministrow  Infrastruktury —oraz ~ Spraw ~ Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnaléw drogowych

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakoéw i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2. Inwestor:
Miasto Orzesze

ul.Sw. Wawrzynca 21, 43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
rob6t drogowych zwigzanych z remontem nawierzchni odcinka jezdni ul.Zwycigstwa
w Orzeszu.

4.Stan istniejacy — chrakterystyka ruchowa.

Ulica Zwyciestwa jest droga gminng o szerokosci ok. 4,0m o nawierzchni asfaltowe;.
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Natezenie ruchu na ww. drodze jest male stanowi jedynie ruch zwiazany z dojazdem
do posesji przylegtych do ww. drogi.
Oznakowanie znajdujace si¢ w rejonie ww. ulicy przedstawiono na rys.2

5. Projektowane rozwiazanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogoélne

Oznakowanie pionowe robdt prowadzonych w ciagu ul.Zwycigstwa nalezy wykonac
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrze$nia 2003r.
W sprawie szczegOtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 z pdin.
zmianami) oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r.
W sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zalacznikami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczefistwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty. Oznakowanie powinno by¢
dobrze widoczne w dzien i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robot.

5.2.0znakowanie robot.

Zaplanowano remont nawierzchni ul.Zwycigstwa na odcinku od ul.Sko$nej do
ul.Radosne;.

W zwiazku z malg szeroko$cia jezdni brak jest mozliwosci technicznych na
wykonanie remontu nawierzchni system potéwkowym z czgSciowym wylaczeniem
ulicy z ruchu, a co za tym idzie konieczne jest calkowite zamknigcie ulicy dla ruchu
drogowego.

Projektowane oznakowanie oraz zabezpieczenie robdt przedstawiono na rys.nr 3

Na czas robot zaprojektowano objazdy do ul.Slonecznej tj. narys. nr 314

‘Pr'ojekf organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Zwyciestwa J
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Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby istniala
mozliwo$¢ dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szerokosci przeznaczonej
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

5.3. Obowiazki wykonawcy:

Wykonawca robot jest zobowiazany do:

1) Poinformowania mieszkancéw (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczen w ruchu drogowym zwigzanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek kontroli oznakowania robot nalezy do kierownika robot.

4) Przygotowania ktadek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie koniecznos$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usuniecia oznakowania wprowadzonego na czas robot po ich po zakonczeniu.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Zwyciestwa
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6. Termin wykonania robot: do konca br.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych rob6t nalezy wykona¢ ze znakow z grupy
,.$rednie” wykonanych z folii odblaskowej drugiej generacji.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot Ul.Zwyciestwa T
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